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Ελαττώµατα σε βίντεοΕλαττώµατα σε βίντεο

Τοµείς εφαρµογών :
• ιατρικές απεικονίσεις αστρονοµία• ιατρικές απεικονίσεις, αστρονοµία
• κινηµατογραφικές ταινίες
• τηλεοπτικό βίντεο

Ελαττώµατα :
• θόρυβος

ί• στίγµατα
• τρεµόσβυµα της έντασης

Σειριακή διόρθωση / αποκατάσταση
µε χρήση εκτίµησης της κίνησης 
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Ελαττώµατα σε ταινίες και βίντεο (1/3)Ελαττώµατα σε ταινίες και βίντεο (1/3)

Στίγµατα Κοκκώδης θόρυβοςΣτίγµατα Κοκκώδης θόρυβος
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Σβησίµατα



Ελαττώµατα σε ταινίες και βίντεο (2/3)Ελαττώµατα σε ταινίες και βίντεο (2/3)

ΣχισµήΦαινόµενο Moiré Σχισµή
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ΣκιέςΌξινο σύνδροµο



Ελαττώµατα σε ταινίες και βίντεο (3/3)Ελαττώµατα σε ταινίες και βίντεο (3/3)

Ξεθωριασµένα
χρώµατα

Γ ή ή
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Γραµµή αµυχής



Μείωση θορύβου (1/2)Μείωση θορύβου (1/2)

Μοντέλο
g(m n k) = f(m n k) + w(m n k)g(m,n,k) = f(m,n,k) + w(m,n,k)

Χρονικό φίλτρο µε αντιστάθµιση κίνησης
K

f(m,n,k) = Σ h(l) g(m-u(m,n,k,k-l),n-v(m,n,k,k-l),k-l)^
l = -K

K

Πρόβληµα : ακρίβεια εκτίµησης της κίνησης

Επέκταση : χωρικά

Επιλογή συντελεστών {h(l)} :
• Wiener, αλλά απαιτούνται συναρτήσεις συσχέτισης
• ρωµαλέα συνάρτηση αλληλεπίδρασης
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• ρωµαλέα συνάρτηση αλληλεπίδρασης



Μείωση θορύβου (2/2)Μείωση θορύβου (2/2)

Χρονικά αναδροµικό φίλτρο τύπου Kalman

f̂(m,n,k) = (1-a(m,n,k)) f(m,n,k-1) + a(m,n,k) g(m,n,k)^ ^

^

{ 1,     | g(m,n,k) - f(m,n,k-1) | > ε
a(m,n,k) = {

α,     | g(m,n,k) - f(m,n,k-1) | < ε^

a(m,n,k) = max ( 1 - -------------- , 0 )σ2
w

σ2
g (m,n,k)

Πρόβληµα : αποκλίνουσες τιµές
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Μείωση θορύβου : φίλτρα τάξηςΜείωση θορύβου : φίλτρα τάξης
f̂(m,n,k) = med ( g(m,n,k-1), g(m,n,k), g(m,n,k+1) )^ µε αντιστάθµιση της κίνησης

Μεσαία τιµή σε πολλά στάδιαµή

f(m,n,k) = med ( g(m,n,k), max(f1 , … , f9), min(f1 , … , f9 ))^ ^ ^ ^ ^
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Μοντέλο στιγµάτωνΜοντέλο στιγµάτων

Μοντέλο
g(m n k) = (1 b(m n k)) f(m n k) + b(m n k) c(m n k) + w(m n k)g(m,n,k) = (1-b(m,n,k)) f(m,n,k) + b(m,n,k) c(m,n,k) + w(m,n,k)

Χαρακτηριστικά :
• χρονική ανεξαρτησίαχρονική ανεξαρτησία
• χωρική ασυνέχεια
• συσσωµατώσεις

Χρονική και χωρική παρεµβολή έντασης (χρωµάτων)

Ανίχνευση µε βάση τη χρονική ανεξαρτησία

φίλτρα µεσαίας τιµής πολλών σταδίων

∆ιόρθωση διανυσµάτων κίνησης

Άνοιξη 2009 9



Ανίχνευση στιγµάτωνΑνίχνευση στιγµάτων (1/2)(1/2)

Ανίχνευση
αιχµών
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Ανίχνευση στιγµάτωνΑνίχνευση στιγµάτων (2/2)(2/2)

M µεσαία τιµή p

µικρά  p

Εύρεση τριών διαφορών µε αντιστάθµιση κίνησης, ανάλογα µε M

Αν έστω και µια διαφορά αποκλίνει σηµαντικά ανιχνεύεται στίγµα
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Αν έστω και µια διαφορά αποκλίνει σηµαντικά, ανιχνεύεται στίγµα



Αφαίρεση κειµένουΑφαίρεση κειµένου

Ανίχνευση µέσω ακµών
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Ανίχνευση µέσω ακµών



∆ιόρθωση / συµπλήρωση∆ιόρθωση / συµπλήρωση
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Τρεµόσβυµα έντασηςΤρεµόσβυµα έντασης

Μοντέλο
g(m n k) = α(m n k) f(m n k) + β(m n k) + w(m n k)g(m,n,k) = α(m,n,k) f(m,n,k) + β(m,n,k) + w(m,n,k)

f(m,n,k) = h (m,n,k) g(m,n,k) + h (m,n,k) ^
1 0

Εκτίµηση των παραµέτρων ανά µπλοκ
µέσω διασπορών και µέσων τιµώνµ ρ µ µ
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Φαινόµενο Φαινόµενο MoiréMoiré

Υπολογισµός του 2-∆ µετασχηµατισµού Fourier

Ανίχνευση κατακόρυφα ψευδώνυµων συχνοτήτωνχ η ρ φ ψ µ χ ή

Αντικατάσταση µέσω της µεσαίας τιµής

Αντίστροφος µετασχηµατισµός Fourier
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