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Το µοντέλο της κάµεραςΤο µοντέλο της κάµερας (1/2)(1/2)
Προοπτική προβολή

Παράλληλη προβολή

Μικρή διασπορά του βάθους

Περιορισµοί

• ευθυγράµµιση οπτικού άξονα µε το κέντρο της εικόναςγρ µµ η ξ µ ρ ης ς
• στατική κάµερα (το κέντρο του κόσµου είναι το οπτικό κέντρο)
• άγνοια παραµόρφωσης οφειλόµενης στο οπτικό σύστηµα
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Το µοντέλο της κάµεραςΤο µοντέλο της κάµερας (2/2)(2/2)
Εξωτερικές παράµετροι

Εσωτερικές παράµετροι

Βαθµονόµηση
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ΒαθµονόµησηΒαθµονόµηση
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Το µοντέλο της κίνησηςΤο µοντέλο της κίνησης
3-∆ διάνυσµα ταχυτήτων 2-∆ πεδίο ταχυτήτων

Περίπτωση επιπέδου
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Τυπικές κινήσειςΤυπικές κινήσεις

Άνοιξη 2009 6



Φωτοµετρικό µοντέλοΦωτοµετρικό µοντέλο

Εκπεµπόµενη φωτεινή ένταση από 
Lambertian επιφάνειαLambertian επιφάνεια

L(a,b,α,β,t) = L(a,b,t) =
ρ <I,N(a,b,t)>ρ ( )

Οπτικό (φωτεινό) σήµα
I(x,y,t) = L(a,b,t) 

Αν η κίνηση είναι µόνο µεταφορική, ισχύει η εξίσωση της φωτεινής ροής ήΑν η κίνηση είναι µόνο µεταφορική, ισχύει η εξίσωση της φωτεινής ροής ή
η διατήρηση της φωτεινότητας
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