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Οµαλό πεδίο οπτικής ροήςΟµαλό πεδίο οπτικής ροής

Επαναληπτικός αλγόριθµος
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Καθολική (παραµετρική) κίνησηΚαθολική (παραµετρική) κίνηση
Στατική σκηνή
Τµηµατική περιγραφή κίνησης

Παραµετρικά µοντέλα
• σταθερό : 2-∆ µεταφορά
α λό γρα ικό : 2 ∆ ε αφορά αλλαγή κλί ακας• απλό γραµµικό : 2-∆ µεταφορά, αλλαγή κλίµακας,
περιστροφή περί τον οπτικό άξονα

• αφινικό
έ ό ( ά )• περιορισµένο τετραγωνικό (8 παράµετροι) :

επίπεδο σε προοπτική προβολή
• πλήρες τετραγωνικό (12 παράµετροι)
• περιστροφή περί τον οριζόντιο και κατακόρυφο άξονα, αλλαγή κλίµακας
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Ρωµαλέα εκτίµηση παραµέτρων : αρχήΡωµαλέα εκτίµηση παραµέτρων : αρχή

ή ί / ό ί ήυγιής εκτίµηση / απόρριψη ακραίων µετρήσεων
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Ρωµαλέα εκτίµηση παραµέτρων : εφαρµογήΡωµαλέα εκτίµηση παραµέτρων : εφαρµογή

Κριτήριο αντιστοίχισης

Συνάρτηση επιρροής

Αλγόριθµος κλίσηςΑλγόριθµος κλίσης

Ελαχιστοποίηση της
µεσαίας τιµής των

τετραγωνικών αποκλίσεων
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τετραγωνικών αποκλίσεων



Πολλαπλές κινήσειςΠολλαπλές κινήσεις
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Ρωµαλέα εξοµάλυνση πεδίου µετακινήσεωνΡωµαλέα εξοµάλυνση πεδίου µετακινήσεων

Κριτήριο αντιστοίχισης Αλ ό θ λίΚριτήριο αντιστοίχισης
και εξοµάλυνσης

Αλγόριθµος κλίσης
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